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Патентообладатель: Автономная некоммерческая 
образовательная организация высшего образования 
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Заявка № 2024140309
Приоритет изобретения 28 декабря 2024 г.
Дата государственной регистрации
в Государственном реестре изобретений
Российской Федерации 09 декабря 2025 г.
Срок действия исключительного права
на изобретение истекает 28 декабря 2044 г.

Руководитель Федеральной службы
по интеллектуальной собственности
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